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Competéncies Situacions d’aprenentatge
especifiques Criteris d'Avaluacié Sabers
1r trimestre 2n trimestre 3r trimestre
1.1 Coneixement basic de robotica. . . . - .
1.2 Historia, usos i impactes de la Tinkercad (Blocks i Arduino (sensors) i Appinventor
1. Analitzar 1.1 Identificar ambits d’aplicacié de la robodtica. Codi): Seqiliéncia leds Impressores 3D: (aplicacions mobils):

I'impacte social i
economic de la
robotica i identificar
les seves aplicacions
en diversos ambits
professionals i
cientifics, valorant les
seves possibilitats i les
seves limitacions.

2. Identificar i
relacionar els diferents
components i elements
d’un sistema robotic i
comprendre les
funcions que realitzen
en el conjunt del
sistema.

3. Dissenyar,
programar i verificar
sistemes robotics
utilitzant llenguatges
de programacio
adequats i seguint els
principis del
pensament
computacional.

4. Seleccionar i
integrar sensors i
actuadors per
desenvolupar
projectes robotics
funcionals i
contextualitzats.

5. Utilitzar
entorns de simulacié i
entorns fisics per
posar en marxa i
verificar el
funcionament de
sistemes robotics
desenvolupats.

6. Aplicar
meétodes de treball
col-laboratiu per
gestionar projectes
robotics de forma
responsable, valorant

robotica.
1.2 Analitzar l'impacte social i
tecnologic.

2.1 Reconeixer els elements d’un robot.
2.2 Descriure la funcié dels
components.

2.3 Aplicar normes de muntatge.

3.1 Desenvolupar programes amb
funcions i control de flux.
3.2 Testar i depurar prototips reals.

4.1 Aplicar dades de sensors a la presa
de decisions.

4.2 Utilitzar sistemes de control segons
I'entorn.

5.1 Controlar actuadors segons entrada
de dades.

5.2 Configurar el moviment del robot en
entorns variats.

6.1 Dissenyar seqliéncies
automatitzades.

6.2 Avaluar el comportament del
sistema automatitzat.

7.1 Integrar multiples components en un
mateix robot.
7.2 Gestionar un projecte col-laboratiu.

8.1 Programar comunicacié entre robots.
8.2 Sincronitzar funcions i respostes.

9.1 Dissenyar una solucié global
autonoma.

9.2 Avaluar eficiéncia i funcionalitat de
la proposta.

2.1 Arquitectura de sistemes.
2.2 Sensors i actuadors.
2.3 Muntatge i seguretat.

3.1 Llenguatges de programacio.
3.2 Resolucioé de reptes amb
prototips funcionals.

4.1 Sensors i entorns dinamics.
4.2 Analisi de dades i respostes
adaptatives.

5.2 Parametres de control de
moviment.

6.1 Automatitzacid i optimitzacié de
processos.
6.2 Test i iteracid de sistemes.

7.1 Prototipatge i disseny funcional.
7.2 Gestio i planificacio d'equips.

8.1 Comunicacio digital.
8.2 Coordinacié d'accions
robotiques.

9.1 Estratégies avangades de
programacio.

9.2 Analisi critica i millora de
sistemes.

5.1 Actuadors mecanics i electronics.

amb polsadors i sensor

de temperatura.
Arduino IDE:
Sequiéncia leds.

Projecte: Smart Trash -

Cada alumne
programaran i
construiran una

paperera que s’obri

apropant la ma al
sensor (sensor de
moviment i servo).

Projecte: Construccio
d’'un robot «minisumo»
en grups de 2-3
alumnes. Aquest robot
s’ha de programar en
Arduino i construccié de
peces amb impressora
3D.

Tinkercad (Blocks i
Codi): Sequéncia leds
amb polsadors i sensor
de temperatura.
Arduino IDE: Seqliéncia
leds. Projecte: Smart
Trash - Cada alumne
programaran i
construiran una paperera
que s’obri apropant la
ma al sensor (sensor de
moviment i servo).

Projecte: Disseny
d'aplicacions per a mobil
en parelles.

Arduino (sensors) i
Impressores 3D:
Projecte: Construccio
d’un robot «minisumo»
en grups de 2-3 alumnes.
Aquest robot s’ha de
programar en Arduino i
construccié de peces amb
impressora 3D.

Tinkercad (Blocks i
Codi): Sequéncia leds
amb polsadors i sensor
de temperatura.
Arduino IDE: Seqiiéncia
leds. Projecte: Smart
Trash - Cada alumne
programaran i
construiran una paperera
qgue s’obri apropant la ma
al sensor (sensor de
moviment i servo).




les aportacions dels
altres membres del
grup.
7. Analitzar de
manera critica el
funcionament i els
resultats dels
projectes
desenvolupats,
proposant millores i
ajustaments
fonamentats.

Criteris de
qualificacié

Criteris de qualificacié de la matéria
D'acord amb els referents normatius vigents, s’estableixen els seguents criteris per obtenir la nota de cadascuna de les avaluacions
trimestrals:

e 60% La realitzacié de proves, examens i activitats complementaries, tot valorant els aspectes procedimentals i els continguts clau

treballats i que serveixen per verificar I'assoliment de les competéncies basiques, en funcié dels criteris d’avaluacié establerts.

e 30% El treball a 'aulal/treball diari: activitats, feines, dossiers, presentacions, etc.

e 10 % L’actitud davant els aprenentatges: interés, assisténcia, participacio, treball col-laboratiu, etc..
No es fara mitjana dins de cada avaluacio trimestral si la nota d’'un examen és inferior a un “3”.
Els resultats de l'avaluacié de cada matéria s’expressen mitjancant qualificacions numeriques de 0 a 10 sense decimals, de manera que es
consideren superades les qualificacions iguals o superiors a cinc.

Qualificacio final de curs
Per obtenir la nota final de curs es fara la mitjana aritmética de les tres avaluacions. Els resultats de l'avaluacié de cada matéria s’han
d’expressar mitjangant qualificacions numeériques de 0 a 10 sense decimals. Es consideren superades les matéries amb qualificacié igual o
superior a 5.
No obstant aixd, per superar la matéria s’haurien de complir els segients requisits:

e Tenir, almenys, dos trimestres amb una qualificacié minima de 5 en cadascuna de les avaluacions.

e Tenir, com a molt, un trimestre amb una qualificacié minima de 4 a la seva avaluacio.

e Tenir una qualificacié mitjana de les 3 avaluacions minima de 5.

Recuperacions al llarg del curs

Aquell alumnat que, dins d’un curs académic, suspengui una avaluacio trimestral podra realitzar unes activitats i/o proves de recuperacio
elaborades pel departament. Aquestes proves es realitzaran trimestralment i la qualificacié de les mateixes sera la nota maxima de entre les
proves de recuperacié o la que s’ha obtingut al trimestre a I'avaluacié continua.







