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Introduccio
La IevitgFio,magngtica con"us_isteix ,en Ia . LEVITACIO AMB IMANTS
suspensio d’'un objecte gracies a l|'accio PERMANENTS
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Donat que cap sistema d’imants per- SAECIE MIRSSINIER:

manents produeix una levitacio esta- . ELECTROMAGNETISME I
ble, com es pot aconseguir aquesta LEVITADOR MAGNETIC.
estabilitat?

Part practica

La part experimental del treball con- . ARDUINO.

sisteix en construir un levitador
SENSOR EFECTE HALL.

magnetic per fer levitar un objecte.
. ELECTROIMANT.
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ValProp= IncProporcional® Error;
ValDeriv= IncDerivatiu * IncError;

ValorBobinaAnt= ValorBobina;
~iialorBobina= Base + ValProp ="

Conclusio

S’ha comprovat que la levitaci6 amb imants permanents no és estable.

La levitacié magnetica experimentada a la part practica ha estat possible gracies a
un electroimant i al sistema de control programat amb la plataforma Arduino.
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