1 DISENO L

BOTS K




NUESTRA EXPERI

Es la primera vez que participamos en la First
Lego League Challenge.

Este proyecto lo hemos realizado entre toda la
clase de sexto de nuestro colegio.

Hemos vivido esta experiencia como algo muy
especial, en lo que no solo hemos aprendido a
programar las misiones de un robot, sino
tambiéen a trabajar en equipo, ayudarnos unos a
otros y a no competir entre nosotros, sino a
colaborar para llegar mas lejos juntos.
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ESTRUCTURA DE NUESTR

Hemos construido nuestro robot si
mecanismo de |a base de cc
herramientas de la web Lego Educat
Hemos modificado las herramienta
consiguiendo tener 2 palas (una del:
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A\\-” DESPLAZAM

Nuestro robot llamado "Prime” se de
motores, uno de ellos mueve la ruedse
otro mueve la rueda izquierda.
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Ademas de todo eso, nuestro robot
parte de abajo tiene dos bolas blancas
son fundamentales para su movimient

A“ﬁfé‘,‘:,":}!on The LEGO Foundatic

Finalmente hemos creado una base p
de lanzamiento con piezas de Le
aseguraremos que el robot siemp
misma posicion.
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ELEMENTOS

Nuestro robot tiene 2 motores
para mover |la pala delanteray t

Las palas sirven para em
trasladar cosas, levantar y ba
misiones.
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((¢>)) SENSORESESS.

Nuestro robot tiene 2 sensore
inferior.

Los sensores sirven para dete
mesa de juego y asi
programaciones de forma ma:



ACCESORIO

Durante |la partida solo cambiamos
En la tirada 8 cambiamos una pie
poder realizar la mision del barcc
salvamiento.
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Hemos realizado
desde |la web d
Spike en un chro

Hemos realizado |
las misiones entre
ninas de la clase.

Todas las pr
hemos hecho
bloques de
cambiando algu
falta “ensayo-errc
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BAILE DEL

El robot hace dos misiones: ;Quien vivia ac

TIRADA 2:
El robot hace la mision: Inclina la balanza




AILE DE

El robot hace la mision: ;Qué se

TIRADA Y4:
El robot cambia de base.




BAILE DEL

El robot hace la mision: Reconstr

TIRADA 6:
El robot hace la mision: Explorado




TIRADA 7: BAILE DEL

El robot hace dos misiones: Cepilladc

mapa.
TIRADA 8:

Operacion d







